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(54) Mouvement pour tableau de bord 

(57) Le mouvement pour tableau de bord de vehi- 
cule comporte un bobinage d'entratnement d'un indica- 
teur, relie electriquement k des broches d'interface (10, 
30) raccordees a des moyens de connexion agences 
pour connecter les broches k des plages de contact res- 



pectives (41 , 42) rfune carte de circuit imprim6 (40), les 
moyens de connexion etant int6gr6s aux broches (10, 
30) et comportant des zones de contact (12, 32) agen- 
cees pour venir en appui sur les plages (41 , 42) et les 
broches (50) comportent des moyens d'accrochage (54) 
k la carte (60). 
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Description 

Le tableau de bord d'un vehicule automobile com- 
porte des indicateurs foumissant au cx>nducteur diver- 
ses informations sur son vehicule. 

Ces indicateurs sont en general constitues d'un 
mouvement comportant une aiguille entraTnee en rota- 
tion devant un cadran par un champ magn6tique engen- 
dr6 par des bobinages de commande. 

Le raccordement des bobinages k une carte de cir- 
cuit imprime portant le mouvement necessite un mon- 
tage assez complexe. En effet, la fragilite du fil des bo- 
binages exclut toute connexion directe de ceux-ci sur la 
carte, si bien qu'il faut prevoir des broches d'interface 
sur lesquelles est soude le fil lors de I'assemblage des 
constituants du mouvement et qui le prot§gent mecani- 
quement. 

Ces broches pr^sentent la solidite et ta facilite de 
manipulation voulues pour le raccordement electrique 
h la carte. 

Le raccordement electrique de la broche k la carte 
necessite un element complementaire, tel qu'un ecrou, 
de la soudure ou autre. 

La fixation du mouvement k la carte est assuree par 
d'autres pieces. 

En dehors de leur utilisation indiqu^e ci-dessus 
pour ta protection mecanique des fils de bobinage, les 
broches sont aussi employees pour pallier la fragilite 
d'autres composants electriquesdu mouvement qui doi- 
vent §tre relies a la carte et qui ne supporteraient pas 
les contraintes mecaniques du mouvement sur la carte. 

Le cout des nombreux elements de raccordement, 
electrique et mecanique, 6voqu6s ci-dessus est impor- 
tant, sans parler de I'inconvenient des difficultes de 
montage et de la fiabilite limitee. 

Par DE-A-43 36 924, etait connu un appareil de me- 
sure pour tableau de bord de voiture, avec un mouve- 
ment dont les extr^mit^s des fils de bobinage sont re- 
lives k des broches se prolongeant par une douille com- 
portant, int6gr6es, des zones Internes de contact pour 
recevoir une fiche relive k un circuit exteme. 

XEROX Disclosure Journal (vol. 16, N* 2, 1er mars 
1991) enseigne un connecteur avec deux pattes d'en- 
cliquetage dans deux fenetres d'un circuit imprime et 
des lames de contact ^lastiques, dont les extremites re- 
courbees viennent en porte-^-faux en appui sur des zo- 
nes de contact du circuit imprim6. 

La pr6sente invention vise k reduire te nombre des 
elements de raccordement 6lectrique k la carte. 

Acet effet, invention conceme un mouvement pour 
tableau de bord de vehicule, comportant un organe 
d'entraTnement d'un indicateur, relie 6lectriquement k 
des broches d'interface raccordees k des moyens de 
connexion agenc6s pour connecter les broches k des 
plages de contact respectives d'une carte de circuit im- 
prime, caracterise par le fait que les moyens de con- 
nexion sont integres aux broches et comportent des zo- 
nes de contact agencees pour venir en appui sur lesdi- 



tes plages et les broches comportent des moyens d'ac- 
crochage k la carte. 

Ainsi, au montage sur la carte, les broches, en plus 
de leur fonction d'interface de protection, assurent et 
5 I'etablissement direct des connexions electriques ali- 
mentant le mouvement k partir de la carte, sans neces- 
site de moyens et d'operations de montage supplemen- 
taires et la fixation mecanique du mouvement k la carte. 

L'invention sera mieux comprise k Taide de la des- 
cription suivante de deux formes de realisation pr6f6- 
rees du mouvement de l'invention et d'une variante de 
la premidre forme, en reference aux figures du dessin 
annexe, sur lequel : 

la figure 1 est une coupe Iat6rale representant sch6- 
matiquement la premiere fonme de r6alisatbn pr§- 
feree du mouvement monte sur une carte, 
la figure 2 est une coupe latdrale detaillee d'une bro- 
che d'interface du mouvement de la figure 1 et de 
son logement, 

ta figure 3 est une vue en plan de la broche de la 
figure 2, 

les figures 4 et 5 sont des vues en coupe represen- 
tant une broche selon la variante, 
la figure 6 est une vue lat^rale en coupe de ta se- 
conde forme de realisation et 
la figure 7 est une vue de dessous d'une emt)ase 
du mouvement de la figure 6. 

Le mouvement represents sur la figure 1 est mont6 
dans le tableau de bord d'une voiture et comporte un 
bobinage 1 , ou stator, qui entratne en rotation un rotor 
2. Le rotor 2 est constitu6 d'un aimant 3 monte, dans le 
champ magnStique du stator 1, sur un axe 4 port§ par 
un boTtier 6 du mouvement. L'axe 4 s'etend dans le plan 
de la figure 1 et porte en extremity un index 5 ainsi en- 
traTn6 en rotation devant un cadran non reprSsente. 

Deux broches d'interface identiques 10, 30, 6lectri- 
quement conductrices, relient respectivement les deux 
extrSmitSs du fil de bobinage 1 k deux plages 41 , 42 de 
contact 6lectrique d'une carte 40 de circuit imprime por- 
tant le mouvement. Des pistes 6lectriques non repre- 
sentees relient les plages 41 , 42 ^ un capteur comman- 
dant le mouvement. 

Le boTtier 6 est, dans cet exemple, fonm6 d'une par- 
tie inferieure sotidaire d'une partie sup6neure compor- 
tant quatre languettes Slastiques d'encliquetage, dont 
seules deux, rep6r6es 7 et 8, sont representees. Les 
languettes 7, 8 comportent, k leur extr6mit§ libre, des 
crocs qui cooperent avec le bord de fenetres 45, 46 de 
ta carte 40 pour retenir le boltier 6 en position sur la carte 
40 et ainsi maintenir des zones de contact 12, 32 des 
broches 10, 30 en appui contre les plages de contact 
41 , 42 respectives de la carte 40. 

La constitution des broches 10, 30 va nnaintenant 
etre precisee a I'aide des figures 2 et 3, qui representent 
la broche 10. 

La broche 10 prSsente dans cet exemple une sy- 
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metric par rapport a un plan 25 repere sur la figure 3, 
qui est le plan de coupe de la figure 2. La broche 10 
comporte une lame principale 11 encadr^e par deux la- 
mes lat^rales 20et21. 

La lame principale 11, sensiblement dans le plan 
25, est constituee, dans I'ordre, par une partie d'extre- 
mite recourb6e 1 3 ^lastique, une portion 14 elastique k 
profil en ligne brisee, une portion 15 et une extremite en 
forme de queue § souder 17. 

L'extr6miterecourbee 13 comporte, int6gr6e, la zo- 
ne de contact 1 2, tandis que la queue a souder 1 7 regoit 
une extremrte de fil du bobinage 1 , qui y est soud6e. 
Pour son assemblage au boTtier 6, la broche 10 est in- 
troduite dans son togement 90 du boitier 6 a travers la 
partie inf erieure du boTtier 6, jusqu'a ce qu'une butee 1 9 
de la portion 1 5 bute contre une surface correspondante 
du boTtier 6 et bloque sa progression, ce qui empeche 
tout recul de la broche 10 et done de la zone 12 par 
rapport k la carte 40. Decoup6 dans la portion 1 5 et en 
faisant sailtie, un ergot elastique 16 est alors regu dans 
une cavity 92 du boitier 6 et empeche le retrait de la 
broche 10. 

Les deux lames ou languettes laterales 20, 21, rat- 
tachees par une extremity k la portion 15 de la lame 11, 
encadrent les portions centrales 14-15 et s'6tendent 
perpendicutairement au plan 25. 

Les lames 1 1 , 20, 2 1 torment un ensemble k section 
transversale sensiblement en forme de U. Des fentes 
longitudinales 22 et 23 s^parent la portion 1 4 des lames 
20, 21 respectives. Les extr6mit6s libres des lames 20, 
21 sont repliees I'une contre I'autre devant la portion 14, 
k proximity de I'extr^mite 1 3, pour former une but6e 18. 

Comme le nrK)ntre la figure 2, la lame 11 a un profil 
en forme de ligne brisee dans sa portion 14 et forme 
ainsi un ressort qui s'oppose etastiquement au recul, 
dans la zone d'extr^mite 91 du logement 90, de I'extre- 
mit§ recourb6e 1 3 de la lame 1 1 portant la zone 1 2. Ain- 
si, la portion 14 rappelle elastiquement la zone de con- 
tact 12 contre la plage 41 lorsque la zone 12 est appli- 
qu6e contre celle-ci a t'aide des languettes 7, 8. 

La butde 18, formee par les extr6mit6s recourbees 
des lames 20 et 21 au contact, par leur tranche, de la 
lame 11, s'oppose aux deformations de la lame 11 en 
bout de la portion 14, ^ proximity de la zone 12. 

Dans le cas de la variante de realisation des figures 
4 et 5, les fonctions de fixation mecanique et de raccor- 
dement electrique du mouvement sont integr^es dans 
les broches d'tnterface. 

La figure 4 est une vue Iat6rale d'une broche 50 
mont6e sur une carte 60 et la figure 5 est une vue cor- 
respondante selon le plan de coupe V-V de la figure 4. 

La broche 50 de connexion Electrique est fendue 
longitudinalement dans sa partie d'extremit6 pour for- 
mer deux languettes de longueurs in§gales 51 , 53. La 
languette 51 , de forme sensiblement semblable a celle 
de la lame 11, porte une zone 52 venant en appui sur 
une plage de contact 61 de la carte 60 et presente une 
Elasticity longitudlnale s'opposant au recul de la zone 



52. 

La languette 53, rigide, se tennine par un croc 54 
traversant une fenetre 62 de carte 60 et prenant appui 
sur la face de la carte 60 opposee a la plage 61 . Dans 
5 cet exempte, Textremite du croc 54 assure aussi un con- 
tact electrique avec une plage 63 de la carte 60, reliee 
k la plage 61 . Une fois le croc 54 en prise sur la plage 
63, 1'elasticite longitudlnale de la languette 51 assure le 
pincement de la carte 60 entre la zone 52 et I'extremitE 
du croc 54, ce qui assure un contact Electrique de bonne 
qualfte. 

On comprendra qu'i! aurait pu etre prEvu d'autres 
moyens elastiques pour assurer le rappel des zones de 
contact des broches vers les plages de contact de la 
carte. Ce peuvent etre, par exemple, des ressorts ten- 
dant k repousser des broches coulissantes vers la carte 
ou bien a rappeler les moyens de fixation du boitier du 
mouvement et ainsi repousser le boTtier avec les bro- 
ches vers la carte. De meme, les broches peuvent as- 
surer le raccordement electrique de composants elec- 
triques autres que le bobinage decrit dans cet exemple. 

La seconde forme de realisation des figures 6 et 7 
presente une structure globalement semblable k celle 
de Texemple ci-dessus et seules les drffErences en sont 
tndiquEes ci-apres. 

Le boTtier 1 06 comporte quatre secteurs prEsentant 
entre eux une symEtrie axlale et dans chacun desquels 
est logEe une broche d'interface 110 solidaire du bottler 
106 et EcartEe de 90 degrEs des autres broches, autour 
de I'axe 100 du boTtier 106. 

Chaque broche 110 diffEre essentiellement de la 
broche 10 par le fait qu'il s'agit d'une simple lame et que 
TElasticitE voulue pour appliquer sa Zone de contact 112 
sur une carte de circuit imprimE 140 est obtenue au 
nnoyen d'une partie d'extrEmrtE 113 formant ressort en 
porte-^-faux et repliEe presque k angle droit par rapport 
a une partie centrale 115 rectiligne s'Etendant parallE- 
lement k I'axe 100. La partie 115 se prolonge par une 
partie d'extrEmitE en forme de queue k souder 117 qui 
peut etre plIEe a angle droit au-dessus du boTtier 106. 

Le boTtier 106 est constituE de deux demi-carcas- 
ses assemblEes, supErieure et infErieure, 201 et 202, et 
d'une coque 203 les entourant, montEe sur une embase 
204. Les moyens de fixation du boTtier 106 § la carte 
sont du meme genre que ceux prEcEdemment dEcrits 
et n'ont done pas EtE reprEsentEs. 

Le prIncipe de montage des broches 110 dans le 
boTtier 106 est semblable k celui indiquE pour les bro- 
ches 10. On glisse les broches 110, par leur extrEmitE 
1 1 7, dans un logement 290 de la carcasse 201 -202, puis 
on enfile la coque 203 et I'embase 204, par un passage 
291 , sur I'autre extrEmitE 213 des broches 1 1 0, pour en- 
sulte effectuer deux Etapes finales respectives de pliage 
des parties d'extrEmitE 113 et 117. Un ergot de ver- 
rouillage 116 de la partie 115 coopEre avec une cavitE 
292 de la demi-carcasse supErieure 201 pour empecher 
tout retrait de la lame 110 vers I'embase 204. En sens 
oppose, une butEe 209 de I'embase 204 bloque le coude 
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1 1 4 reliant les parties 1 1 3 et 1 1 5 et empeche toute avan- 
cee supplementaire de la lame 110 dans le logement 
290 contenant la partie 115. L'ergot 116 et le coude 114 
assurent ainsi, la solidarisatlon de Tempilage constitue 
des parties 201-204 du boitier 106. 

Les parties d'extremrte 113 occupent chacune, 
dans leur position repliee, un logement 206 reserve 
dans I'embase 204. La partie de contact 112 fait saillie 
sur la face 205 de montage de Pembase 204 sur la carte 
140 et peut, au montage sur celle-ci, reculer vers I'int6- 
rieur du logement 206 contre Taction de la lame elasti- 
que 113 portant ta partie de contact 112. 

II est ici prevu, dans le logement 206, une piece de 
but§e 207 associee a un clips 208 limitant la rotation de 
la partie d'extremite 113 vers I'exterieur du logement 

206 et evitant tout risque d'arrachement avant montage, 
tant que le clips 208 n'a pas 6X6 retire. La pi5ce de but6e 

207 comporte une partie en queue d'aronde, non repre- 
sentee, pour retenir provisoirement le clips 208. 



Revendications 

1 . Mouvement pour tableau de t>ord de vehicule. com- 
portant un organe d'entrainement d'un indicateur, 
relie electriquement k des broches d'interface (10, 
30; 50; 110) raccordees k des moyens de con- 
nexion agences pour connecter les broches a des 
plages de contact respectives (41 , 42; 61 , 63) d'une 
carte de circuit imprim6 (40; 60), caracteris6 par le 
fait que les moyens de connexion sont integres aux 
broches (10, 30; 50; 110) et comportent des zones 
de contact (12, 32; 52, 54) agencees pour venir en 
appui sur lesdites plages (41 , 42; 61 , 63) et les bro- 
ches (50) comportent des moyens rfaccrochage 
(54) a la carte (60). 

2. Mouvement selon la revendication 1 , dans lequel 
les broches (10, 30; 50; 110) sont agencies (14; 
113) pour rappeler 6lastiquement les zones de con- 
tact (12; 52, 54) contre les plages respectives (41; 
61,63). 



(18) agencee pour s'opposer aux defomnations de 
la lame en ligne brisee (14). 

7. Mouvement selon I'une des revendications 3 et 4, 
5 dans lequel la lame (1 1 0) constitue une partie d'ex- 
tremite (113) de la broche (110), fomnant ressort en 
porte-^-faux. 

8. Mouvement selon I'une des revendications 1 k 7, 
10 dans lequel des moyens d'encliquetage (7, 8; 54), 

solidaires tfun boTlier (6) du mouvement et agenc6s 
pour cooperer avec des fenetres (45, 46; 62) de la 
carte (40; 60), sont prevus pour maintenir les zones 
de contact (12; 52, 54) des broches (10, 30; 50) en 
75 appui contre les plages de contact (41; 61, 63) de 
la carte (40; 60). 

9. Mouvement selon la revendication 8, dans lequel 
les moyens d'encliquetage (7, 8; 51 , 53) assurent 

20 un maintien 6lastique des zones de contact (1 2, 52, 
54). 

10. Mouvement selon Tune des revendicatbns 8 et 9, 
dans lequel le boTtier (6; 1 06) comporte des moyens 

25 de verrouillage (92; 209, 292) agenc6s pour coope- 
rer avec des moyens correspondants (1 6; 1 1 4, 1 1 6) 
des broches (10, 30; 50; 110). 

11. Mouvement selon la revendication 10, dans lequel 
30 les moyens de verrouillage (114, 116) des broches 

(110) sont agenc6s pour solidariser (209, 292) des 
elements constitutifs (201-204) du boitier (106). 

12. Mouvement seton I'une des revendications 8^11, 
dans lequel le boTtier (6; 106) comporte des loge- 
ments (91; 206) pour les broches (10, 30; 50; 110) 
agences pour permettre un deplacement relatif des 
zones de contact (1 2, 32; 1 1 2) par rapport au boTtier 
(6; 106). 
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3. Mouvement selon la revendication 2, dans lequel 

les moyens de connexion sont integr6s k une por- 45 
tion eiastique (1 3, 1 4; 11 3) des broches (1 0, 30; 50; 
110), en forme de lame (11; 51, 53). 

4. Mouvement seton la revendication 3, dans lequel 

les zones de contact (1 2; 52; 1 1 2) sont situees sur 50 
une extremite recourbee (13) des lames (11; 51; 
110). 

5. Mouvement selon la revendication 4, dans lequel la 
lame (11) forme un ressort en ligne brisee (14). 55 

6. Mouvement selon la revendication 5, dans lequel 
les broches (1 0, 30) comportent chacune une butee 
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